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直流马达驱动器使用说明书

产品型号：HZP-DPDCC-431A/B

版本号：  V1. 1     

目录

1． 产品概述                                                        3

2． 电气参数                                                        3
3． 环境条件                                                        3

      1.工作温度                                                      3
      2.存储温度                                                      3
      3.相对湿度                                                      3
      4.散热方式                                                      3
4． 注意事项                                                        3、4

      1.使用环境                                                      3、4
      2.安全注意事项                                                  4
5． 安全性能                                                        4
      1.介电强度                                                      4
      2.绝缘阻抗                                                      4
6． 保护值                                                          4
      1.硬件输入过压保护                                              4

2.硬件输入过流保护                                              4

7． 参数说明                                                        4、5
8． 故障代码及故障分析                                              5、6

9． 接线图                                                          6
1.带升降功能                                                    6
2.无升降功能                                                    6

10． 外形轮廓、尺寸                                                  7、8

      1.带升降功能                                                    7
      2.无升降功能                                                    8
直流马达驱动器使用说明书

一．产品概述

本产品是针对跑步机而设计的专用直流马达驱动器，该控制器具有多重保护:防爆冲保护、输入过压保护、输入过流保护、电机短路保护，可选配防倒开关，产品功能齐全、寿命长、抗震性好。

二．电气参数

● 输入电压：AC220V±15%  50Hz / 60Hz
● 输入电流：4A

● 额定输出电流：4.2A(电机额定电压180V)
● 最大输出电流：9A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤0.75KW（1HP）
● 输入电压：AC220V±15%  50Hz / 60Hz
● 输入电流：8A

● 额定输出电流：8.3A(电机额定电压180V)
● 最大输出电流：15A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤1.5KW（2HP）

● 输入电压：AC220V±15%  50Hz / 60Hz

● 输入电流：11.7A

● 额定输出电流：12.2A(电机额定电压180V)
● 最大输出电流：21A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤2.2KW（3HP）

● 输入电压：AC120V±15%  50Hz / 60Hz
● 输入电流：7.3A

● 额定输出电流：8.3A(电机额定电压90V)
● 最大输出电流：14A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤0.75KW（1HP）
● 输入电压：AC120V±15%  50Hz / 60Hz
● 输入电流：14.7A

● 额定输出电流：16.6A(电机额定电压90V)
● 最大输出电流：26A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤1.5KW（2HP）

● 输入电压：AC120V±15%  50Hz / 60Hz

● 输入电流：21.5A

● 额定输出电流：24.4A(电机额定电压90V)
● 最大输出电流：35A(瞬间最大电流)
● 最大输出电压： 输入电压

● 可匹配电机： ≤2.2KW（3HP）

三. 环境条件

1. 工作温度:
—35℃～+40℃
2. 存储温度:
-40℃～+40℃

3. 相对湿度:
10%～90%（40℃）

4. 散热方式:
自然传导散热（为保证散热，请将驱动器散热器紧靠机架安装）

四. 注意事项
1．使用环境

● 无水滴、蒸气及油性灰尘的场所。

● 无腐蚀、易燃性气体和液体。

● 无漂浮性尘埃及金属微粒。

● 无强电电磁噪声干扰的场所。

● 环境温度为—30℃—40℃，相对湿度在90%RH以下。若长时间工作在满负荷状况下，需安装在通风良好的环境中。

2．安全注意事项

● 直流马达驱动器工作时，请勿接触驱动器内部的任何器件。

● 配线时，请依照电工法规选择线径规格。

● 确定电源电压及可提供的最大电流。

● 正确连接负载接口。

五. 安全性能
1．介电强度（漏电流≤10mA） 
● 输入→输出  AC 3750V/1min

● 输入→外壳  AC 3750V/1min

2．绝缘阻抗（在正常大气压下，相对湿度为90％）：
● 输入→输出  5MΩ，DC1000V

● 输入→外壳  5MΩ，DC1000V

六．保护值

1．硬件输入过压保护：保护值AC265V 
2．硬件输入过流保护：保护值25A

七. 参数说明

   用户可根据所要驱动的直流电机、系统运行状态、控制方式等实际状态对直流控制器的参数进行重新设置和修改。

	数据代码
	数  据  内  容
	单位
	调节范围
	备注

	101
	电源选择
	
	0—220V；1—110V
	

	102
	电机额定电压
	V
	50-255
	

	103
	电机额定电流
	A
	3.0-25.0
	

	104
	电机额定转速
	RPM
	1000-6000
	

	105
	电机转子绕阻电阻
	Ω
	0.5-25.5
	

	106
	过载电流
	A
	5.0-30.0
	

	107
	截止电流
	A
	4.0-30.0
	

	108
	升降AD值最高值
	
	0-255
	用于无反馈升降电机

	109
	升降AD值最低值
	
	0-128
	用于无反馈升降电机

	110
	转盘孔数
	PCS
	0-255
	

	111
	有速度传感器的传动比
	mm
	10.0-600.0
	电机转一圈的跑带距离


注：1. 电机转子绕阻电阻：设定值越大，低速力量越大，如果太大会导致电机抖动和发热；

     2. 过载电流：当电机电流持续5秒超过该设定电流值进入该保护，一般为电机额定电流的1-1.2倍；

     3. 截止电流：电机运行时的最大电流，一般设定为电机额定电流的1.5-2倍，当该值过小时会影响电机出力效果，过大则失去对电机的保护效果。

八. 故障代码及故障分析

	故障代码
	故障原因
	故障分析
	解决方法

	Er 1
	通讯错误：

码表板未接收到

马达驱动器信号
	上下控连接线接触不良
	重新连接上下控连接线

	
	
	上下控连接线断
	更换连接线

	
	
	码表板损坏
	更换码表板

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 2
	升降电机故障
	升降电机连接线接触不良
	重新连接升降电机连接线

	
	
	升降电机损坏
	更换升降电机

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 3
	过压保护
	输入电压过高
	检查交流电压是否高于270V

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 4
	防爆冲保护
	电机驱动管短路
	更换马达驱动器

	Er 5
	过载保护
	参数设置错误
	参考：六. 参数说明 106项

	
	
	马达皮带太紧
	调整皮带松紧

	
	
	跑带和跑板摩擦力大
	跑板跑带间加润滑油

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 6
	开路保护
	电机未连接
	连接电机

	
	
	电机开路
	更换电机

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 7
	通讯错误：

马达驱动器未接

收到码表板信号
	上下控连接线接触不良
	重新连接上下控连接线

	
	
	上下控连接线断
	更换连接线

	
	
	码表板损坏
	更换码表板

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 8
	防倒开关动作
	跑台竖起
	跑台平放

	
	
	马达驱动器安装方向错误
	调整马达驱动器安装方式

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 13
	过流保护
	马达皮带轮太紧
	重新固定皮带

	
	
	跑板和跑带摩擦力太大
	跑板跑带间加润滑油

	
	
	参数设置错误
	参考：六. 参数说明 106项

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器

	Er 14
	负载短路
	电机短路
	更换电机

	
	
	马达驱动器损坏
	更换马达驱动器


九. 接线图

1. 带升降功能：

2. 无升降功能：

十. 外形轮廓、尺寸

1. 带升降功能：
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2. 无升降功能：
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★在不接电子表的情况下，可直接按此键进行升降校准





接码表板





接码表板
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